
3. Микросхемы фирмы PHILIPS
3.1. TDA8354Q

Микросхема TDA8354Q пред

ставляет собой схему выходных

каскадов кадровой развертки для

применения в телевизорах с от

клоняющими системами 90 и 110°.

Мостовой выходной каскад мик

росхемы позволяет обрабатывать

частоты входных сигналов от 25

до 200 Гц, а также применять ка

тушки отклонения для кинескопов

с соотношением сторон 4:3 и 16:9.

Микросхема выпускается в корпу

се DIL13 и SIL13. Расположение

выводов микросхемы показано на

рис. 24. Структурная схема приве

дена на рис. 25. В микросхеме

применена совмещенная техноло

гия Bipolar, CMOS и DMOS.

Выходные каскады в стандарт

ном исполнении требуют подклю

чения кадровых катушек отклоне

ния через дорогой электролитиче

ский конденсатор емкостью около

2200 мкФ, который предотвращает

протекание постоянного тока че

рез кадровые катушки. Однако,

кроме более высокой цены, разде

лительный конденсатор приводит

к подпрыгиванию изображения

при переключении каналов. При

меняемая в TDA8354Q мостовая

схема выходных каскадов позво

ляет подключить кадровые откло

няющие катушки непосредственно

к выходам усилителей без разде

лительного конденсатора, благо

даря чему устраняется указанное

выше подпрыгивание, а также об

легчается стабилизация положе

ния изображения по вертикали за

счет управления небольшим по

стоянным током.

Кадровые катушки отклонения

соединяются с противофазными

выходами выходного каскада

(выв. 9 и 5) последовательно с из

мерительным резистором RM. На

пряжение на этом резисторе про

порционально протекающему то

ку. Для стабилизации амплитуды

выходного тока используется от

рицательная обратная связь

(рис. 25). Напряжение обратной

связи снимается с резистора RM и

через последовательно соединен

ный с ним резистор RCON поступает

на вход преобразователя “напря

жение/ток”. Выходной сигнал

преобразователя поступает на

вход выходного усилителя А мос

товой схемы. Номиналы резисто

ров RM и RCON определяют усиле

ние выходного каскада микросхе

мы. Изменяя номиналы этих рези

сторов, можно установить значе

ние выходного тока от 0,5 до 3,2 А.

Для питания микросхемы во

время обратного хода использует

ся дополнительный источник пи

тания UFLB (выв. 7). Подключение
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*Продолжение. Начало см. Ремонт&Сервис, 2000, № 7, 8.



дополнительного напряжения на

время обратного хода осуществля

ется внутренним переключателем.

Отсутствие разделительного кон

денсатора позволяет непосредст

венно подавать это напряжение

на кадровые катушки.

Переключатель обратного хода

выключается, когда выходной ток

достигает установленного значе

ния. Выходной ток при этом фор

мируется каскадом A. Напряжение

на выходе уменьшается до уровня

основного питающего напряжения.

Схема защиты микросхемы ис

пользуется для формирования

сигнала защиты в случае неис

правности кадровой развертки

для предотвращения прожога лю

минофора кинескопа. Схема защи

ты генерирует также сигнал гаше

ния изображения (выв. 1) в тече

ние обратного хода, который мо

жет использоваться вместе с сиг

налом SC (sandcastle) для синхро

низации видеопроцессора. Схема

защиты формирует активный вы

сокий уровень на выв. 1 в течение

периода обратного хода, а также в

следующих случаях:

• разомкнута цепь кадровых откло

няющих катушек (холостой ход);

• разомкнута цепь обратной связи;

• отсутствие сигнала развертки;

• активация теплозащиты

(T = 170°C);

• замыкание выв. 5 или 9 на шину

источника питания;

• замыкание выв. 5 или 9 на об

щий проводник;

• замыкание входных выв. 11 или

12 на шину источника питания;

• замыкание входных выв. 11 или

12 на общий проводник;

• замыкание в отклоняющих ка

тушках.

В случае отсутствия сигнала

развертки или замыкания в кадро

вых катушках сигнал защиты фор

мируется с задержкой около

120 мс. Это необходимо при рабо

те с сигналами минимальной час

тоты 25 Гц для правильного обна

ружения и фиксации сигнала об

ратного хода.

Параллельно с катушками от

клонения включен демпфирую

щий резистор RP для ограничения

колебательного процесса в кадро

вых катушках. Ток, протекающий

через этот резистор в режиме раз

вертки и обратного хода, имеет

различное значение. При этом ток,

протекающий через измеритель

ный резистор RM, состоит из тока,

протекающего через резистор RP,

и тока, протекающего через кад

ровые катушки. Это приводит к

уменьшению тока, протекающего

через них в начале процесса раз

вертки. Чтобы компенсировать во

времени изменение тока, протека

ющего через измерительный рези

стор, вызванное током через дем

пфирующий резистор, использует

ся внешний компенсирующий ре
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зистор Rcomp, подключенный к

выходу схемы компенсации

(выв. 13) и выходу усилителя А

(выв. 9).

Входной усилитель микросхе

мы TDA8354Q предназначен для

работы с синхропроцессорами,

формирующими дифференциаль

ный пилообразный сигнал кадро

вой развертки, с опорным уровнем

постоянного напряжения. Сигнал

с выхода усилителя поступает на

один из входов преобразователя

“напряжение/ток” (рис. 26). На

этот же вход преобразователя

приходит сигнал обратной связи,

снимаемый через резистор RCON

(выв. 3). К другому выводу преоб

разователя через резистор RS при

ложено напряжение, снимаемое с

измерительного резистора RM. Вы

ходной сигнал преобразователя

пропорционален напряжению,

приложенному к входам преобра

зователя. Таким образом, при за

мкнутой цепи обратной связи уст

ройство стремится к выравнива

нию потенциала на выв. 2 микро

схемы по отношению к потенциалу

на выв. 3.

Выходной каскад микросхемы

состоит из двух идентичных уси

лителей, включенных по мостовой

схеме (рис. 27). Кадровые катуш

ки отклонения и измерительный

резистор подключаются к выхо

дам усилителей (выв. 9 и 5). В

первой части периода кадровой

развертки пилообразный ток про

текает через транзистор Q2, диод

D3, кадровые катушки, измери

тельный резистор RМ и транзистор

Q5. При этом питание осуществля

ется через выв. 10 микросхемы.

Ток, протекающий через кадровые

катушки, максимальный в начале

периода, будет линейно умень

шаться по мере приближения луча

к середине экрана. Во второй час

ти периода развертки ток протека

ет через транзистор Q4, измери

тельный резистор RМ, кадровые

катушки и транзистор Q3. Питание

в этом случае осуществляется от

того же источника, но через

выв. 4. При этом ток, протекаю

щий через кадровые катушки, ме

няет направление и линейно воз

растает к концу периода разверт

ки. Работу выходного каскада в

период развертки поясняет

рис. 28.

Во время обратного хода ток,

протекающий через кадровые ка

тушки, должен измениться от ми

нимального к максимальному зна

чению за короткое время. Питание

во время обратного хода осуще

ствляется от выв. 7 через пере

ключатель обратного хода — тран

зистор Q1. Для развязки двух ис

точников питания в выходные кас

кады микросхемы дополнительно

включены диоды D2 и D3.

Формирование тока обратного

хода осуществляется в два этапа.

На первом этапе (1) ток, за счет

накопленной в кадровых катушках

энергии, протекает от источника

питания (выв. 4) через транзистор

Q4, измерительный резистор RМ,

кадровые катушки, диод D1 и кон

денсатор цепи питания обратного

хода (см. рис. 27). При этом осу

ществляется зарядка конденсато

ра напряжением на выв. 9. Макси

мальное напряжение на выв. 9 бу

дет на 2 В больше, чем напряже

ние питания источника обратного

хода. Работу выходного каскада в

период обратного хода развертки

поясняет рис. 29.

Второй этап формирования об

ратного хода начинается с момен

та, когда ток, протекающий через

кадровые катушки, проходит через

нулевой уровень. Ток через кадро

вые катушки далее протекает от

источника обратного хода

(выв. 7), транзистор Q1, диод D2,

кадровые катушки, измеритель

ный резистор RМ, транзистор Q5.

За счет падения напряжения на

транзисторе Q1 и диоде D2 напря

жение на выв. 9 будет на 2…8 В

меньше напряжения источника

питания. Ток через кадровые ка

тушки возрастает до значения, со

ответствующего уровню входного

сигнала. После этого транзистор

Q1 закрывается и начинается но

вый цикл развертки.
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